Lijn volgen

Zorg ervoor dat de robot een zwartgekleurde lijn kan volgen. Dit kan met
behulp van de twee sensoren aan de onderkant van de robot. De sensoren
geven aan of er donker of licht gezien wordt. Je moet ervoor zorgen dat de
lijn in het midden van de twee sensoren blijft.

Je kan met dit blok lezen of de sensor donker of licht ziet. De waarde is O
voor donker, en 1voor licht:

read left v line tracking sensor

Er zijn vier gevallen met twee sensoren die allebei licht of donker zien:
* De linkersensor ziet donker (0) en de rechtersensor ziet donker (0)
» Delinkersensor ziet licht (1) en de rechtersensor ziet donker (0)
» De linkersensor ziet donker (0) en de rechtersensor ziet licht (1)
» De linkersensor ziet licht (1) en de rechtersensor ziet licht (1)

Bedenk eerst per mogelijkheid wat de robot moet doen. Bijvoorbeeld: naar
links bewegen of naar rechts bewegen.

Maak een programma waar je alle vier de gevallen controleert, en de robot
de goede kant op stuurt. Dat kan met de blokken die hieronder staan. Je
moet zelf uitzoeken hoe de blokken in elkaar moeten zodat de robot netjes
op de Llijn blijft rijden.
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